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Prace ¢é. 1:

Prace ¢. 2:

Prace ¢. 3:

Prace ¢. 4:

Prace ¢. 5:

Prace ¢. 6:

V rovnikové gnémonické projekci sestrojte obraz ¢asti kulové plochy se siti
rovnobézek a polednikd. Rozestup rovnobézek a poledniki volte po 15°.
(A2 nebo A3 na Sitku).

V obecné stereografické projekci sestrojte mapu (zobrazeni pevniny, morfe
atd., barevné, bod dotyku zemépisné souradnice Athén — zaokrouhlené na
celé stupné) se siti rovnobéZzek a polednikd. Rozestup rovnobézek a po-
ledniki volte po 2°. (A2 nebo A3 na vysku)

V Braunové kuZelové projekci projekci sestrojte obraz ¢asti kulové plochy
se siti rovnobézek a poledniki. Rozestup rovnobézek a polednikii volte po
15°. (A2 nebo A3 na Sitku)

Urcete mnoZzinu stfedd kruZnic, které se dotykaji danych kruznic &, [, které
se protinaji ve dvou riznych bodech a maji rizné poloméry. (A4 na vysku)

Je dana kruZnice k a kruZnice [, na niZ leZi bod 7. Sestrojte v§echny kruZni-
ce, které se dotykaji kruznice [ v bodé T" a kruznice k. (A4 na vysku, poloha
zadanych dtvard priblizné podle obrazku, dané kruznice optimalné vyplni
zvoleny format)

Jsou dany kruZnice k, h,l. Sestrojte vSechny kruZnice, které se dotykaji
kruznic k, h,l.(A2 nebo A3 na vysku, poloha zadanych utvari piiblizné
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podle obrazku, kruZnice s nejvétsim polomérem optimalné vyplni zvoleny
format).

V GeoGebie vytvorte epicykloidu, poloméry hybné poloidy h a pevné po-
loidy p jsou v poméru 7,:r, = 2 : 5. Polomér pevné poloidy se méni
v daném intervalu (zadany posuvnikem). S hybnou poloidou pevné spojte
body K, L lezici po fadé uvnitf a vné h a sestrojte i jejich trajektorie. Polohu
bodi K, L je mozné ménit, pohybuji se po pfedem zvolené tiseCce.

V GeoGebie vytvoite rovnoosou hyperbolu jako mnoZinu bodi a jeji tpat-
nici pro pol ve stiedu hyperboly.

V GeoGebie je dana kruznice £ a bod P, ktery lezi ,uvnitt‘ kruZznice k. Vy-
tvoite dvé konchoidy kruZnice k pro pol P. Pro prvni kiivku se d pohybuje
v intervalu ohrani¢eném z jedné strany ¢islem mensim nez v’ = 2r 4+ v (kde
r je polomér kruznice a v vzdalenost bodu P od k), z druhé strany ¢islem
vétsim neZ r’. Druha kiivka pro d = v.



